GAUSIUM o SISTILNI ROBOTI

OMNIE

Cistilni robot z umetno inteligenco
za zelo dinamicna okolja
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Kljucne lasthosti

@ OmniVision
360° pokritost s kamerami in 360° zaznavanje predmetov
ter pogled iz pticje perspektive za boljSe izogibanje oviram

in natan¢no navigacijo.

OmniLiDAR

360° pokritost z LIDAR-jem, optimizirana za velika in zelo
dinami¢na industrijska okolja.

Primerne vrste talnih oblog

OmniClean

Delovna Sirina 780 mm z dvema valjastima in dvema
stranskima krtacama; ucinkovito ribanje in zbiranje smeti v

vgrajeno posodo.

OmniSpotCleaning
Natanc¢no prepoznavanje in ¢is€enje suhih ter mokrih

necisto¢ s pomocjo globokega ucenja umetne inteligence.

Naravni kamen Umetni kamen Keramika

Beton PVC




Specifikacije*

Diskasta krtaca Valjasta krtaca
Neto teza 157 kg | 346,11b 148 kg | 326,3 Ib
406 mm | 16 in
Delovna Sirina 520 mm | 20,5in S stranskimi krtacami:

780 mm | 30,7 in

Najv. ucinkovitost ¢isc¢enja
(teoreticna)

Ribanje: 2.046 m?/h | 22.023 ft?/h
Pometanje: 3.931 m?/h | 42.313 ft?/h
Suho brisanje: 3.604 m?/h | 38.793 ft?/h

Ribanje: 2.621 m?/h | 28.212 ft*/h
Suho brisanje: 3.604 m?/h | 38.793 ft?/h

Dimenzije (Dx$xV)

810x700x1.070 mm | 31,9x27x42,1in

Najv. ¢as delovanja

Ribanje 3 h, suho brisanje 8 h, pometanje 8 h

Cas polnjenja

2h

Rezervoar za ¢isto/umazano vodo

33L/24L]8,7gal/6,3gal

Najvecji naklon

4,6°

Min. Sirina prehoda

800 mm | 31,5 in

Min. Sirina za obracanje

1.100 mm | 43,3 in

Najv. hitrost ¢is€enja

1,4 m/s | 3,1 mph

Senzorski sistem

3D LiDAR, 2D LiDAR, 3D globinska kamera, RGB-kamera, zascita pred trki in padci

*Opomba: [1] Specifikacije temeljijo na rezultatih laboratorijskih testov druzbe Gausium; dejanska zmogljivost se lahko pri posameznih nainih uporabe razlikuje.
[2] Na zahtevo so na voljo alternativne konfiguracije, skladne s standardom IEC 63327. Ustrezne specifikacije se lahko razlikujejo glede na izbrano konfiguracijo.




OMNI
ZA CISTOCO NA VISJI RAVNI
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